QNAP

CLI 1.0 DE JBOD
SAS

TL-R1220Sep-RP
TL-R1620Sep-RP

Guia del usuario

Version del documento 24
31/03/2021



Guia del usuario de la interfaz de linea de comandos

Contenido

1. Configuracién del acceso a la CLI
2. Acceso a la CLI desde un emulador de terminal

3. Convenciones y comandos de la CLI

oot To J= 1 o 1] 0T 1= 1Y/ TSRS 5
U T - PP 5
Cerrar SESION I SNEIL.........ooeeeeeeee et e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e rae e re e aannnns 6
STe] o1 (=T al0] 0] o1 (= TRU RS 6
EStabIECEr CONMIrASEMA. ... ..ttt e e e et e e e e e et s e e e e e et e e e e e sesbaaeeaaees 7

CoMANAOS AEI SISEEIMA. ... .uciiiiiiiiii ittt et e e e e e e e e e e e e e e e e e e ettt e e e ae e e et aeaeseseeaaeaeaaseesesereenenens 7
[[a1{e] g gF=Teile] ale (ST IETE) (=T o o F- TR SRR 7
EStado el SISTEMA. ... ..ottt et e e e e e et e e e e e e et e e e e e e et aeeeaaa s 8
OBEENET AIFECCION SAS ... ittt e e e e e e e e e e e e e e e e e e e et et ee e et ettt e aeseeaseeeaaaaaaeaeeeeeeeees 8
Lectura de 1a tabla de FULAS.........cooiiii et e et e e e e e e et eeeeeeanan 9
Mostrar informacion para todas las capas fiSICAS.........c.uuviiiiiiiei i 9
Mostrar o restablecer todos los contadores de capas fiSiCas...........ccccvviviciiiiiiiiiiiie e 10

(070] a1 1 o] e (=T e 1< Y011 110 TP PUPRRRRt 11
AV/=] loTei o F=To Mo [0 =T o F= ot TSRO PPRTRRSUPN 1"
Control de la velocidad d& ENIACE................oooiiiiiieeeeee ettt a e e 12
AV/=1loTer o F=To Mo [ IMVZ=T a1 1] F=To Lo ] SO RRPPPPPR 13
Control de velocidad del VENLIAAOT..............oooiiiiieeeee et et a e e e e 13
Activar 0 desactivar EDFB...........ooouu it a e e e e e e aaaan 14
[olor= 1 [14= | o [ =T oto JuuN O UPPPRTPRRRPPN 14
Activar 0 desactivar 12 @larmMa............oouuiii i r 15
4o ] o b= TP UPPPTPPRR 15
TS =] o] [Tt =T =Y oY= 1= o] RSP 17



Guia del usuario de la interfaz de linea de comandos

1. Configuracion del acceso a la CLI

Las cajas JBOD SAS de QNAP incluyen una interfaz de linea de comandos (CLI) que se puede usar para
configurar las cajas desde un emulador de terminal situado en un ordenador Windows, macOS o Linux.

Para esta tarea, es necesario un cable de consola y un adaptador USB. El cable de consola viene con el
JBOD SAS, pero el adaptador USB no esta incluido. Asegurese de que un conector USB del adaptador
coincide con un puerto USB del ordenador.

1. Encienda el dispositivo.

2. Conecte un extremo del cable de consola al conector de salida de linea de 3,5 mm.
Para conocer la ubicacién del conector de salida de linea de 3,5 mm, consulte Panel posterior en la
Guia del usuario de JBOD SAS.

3. Conecte el otro extremo del cable de consola al adaptador USB.

4. Localice un puerto USB abierto del ordenador y enchufe el conector USB del adaptador.

Configuracion del acceso a la CLI 2
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2. Acceso a la CLI desde un emulador de terminal

Para Windows, debe usar un emulador de terminal para acceder a la CLI. Para macOS y Linux, puede usar
el Terminal. QNAP utiliza Tera Term, un emulador de terminal de cédigo abierto para Windows, para esta
Guia del usuario. Para esta tarea, es necesario que el ordenador ya esté conectado correctamente al JBOD
SAS.

1. Descargue Tera Term desde https://ttssh2.0sdn.jp/index.html.en y siga las instrucciones en pantalla
para instalar el software.

2. Abra Tera Term.
Se abrira la ventana Tera Term: New connection (Tera Term: Nueva conexion).

Tera Term: New connection X ‘
@ TCP/IP Host: | v]
History
| 22
Service: () Telnet P port
(®) SSH SSH version: SSH2 v
() Other

IP version:  AUTO v

() Serial COM3: Prolific USB-to-Serial Comm Poi

Cancel Help

3. Haga clic en Cancel (Cancelar).

4. Vaya a Setup (Configuracién) > Serial Port (Puerto serie) .
Se abrird la ventana Tera Term: Serial port setup and connection (Tera Term: Configuracion y
conexion del puerto serie).

5. Compruebe la conexién del puerto.

a E
Haga clic con el botdén derecho en y después seleccione Device Manager
(Administrador de dispositivos).
Se abrira la ventana Device Manager (Administrador de dispositivos).

b. Haga clic en Ports (COM & LPT) [Puertos (COM y LPT)] y verifique el puerto conectado al JBOD
SAS.

6. Seleccione el Port (Puerto) y la Speed (Velocidad).
a. Seleccione el puerto que esta conectado al JBOD SAS.

b. Seleccione 115200 como la velocidad.

Nota
@ En funcion del emulador de terminal que utilice, es posible que deba introducir el puerto y la
velocidad.

Acceso a la CLI desde un emulador de terminal 3
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Tera Term: Serial port setup and connection X
Port: com3 v
New open

Speed: m v

Data: 8 bit bl Cancel

Parity: none v

Stop bits: 1 bit v Help

Flow control: none v

Transmit delay

0 msec/char III msec/line

Device Friendly Name: Prolific USB-to-Serial Comm Port (COM3)
Device Instance ID: USB\VID_067B&PID_2303\582B7TE1BED&D&2
Device Manufacturer: Prolific

Provider Name: Prolific

Driver Date: 7-12-2018

Driver Version: 3.8.25.0

7. Opcional: Configure las demas opciones.
8. Haga clic en New open (Abrir nuevo).

9. Pulse ENTER (INTRO).
El JBOD SAS se conecta a Tera Term.

10. Introduzca la contrasena predeterminada.

@

Nota
La contrasefa predeterminada es 00000000.

Ya puede usar la CLI.

Acceso a la CLI desde un emulador de terminal 4
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3. Convenciones y comandos de la CLI

En la tabla siguiente se describen las convenciones tipograficas utilizadas en la documentacién.

Convencion

Descripcion

1l

Esta convencién indica valores opcionales.
Ejemplo: [a | b] indica que puede elegir a, b o ninguno de ellos.

{ Esta convencion indica valores obligatorios.

Ejemplo: {a | b} indica que debe elegira o b.
| Esta convencion indica que puede elegir entre dos o mas opciones.
<> Esta convencién indica un texto marcador de posicién que sera

sustituido por el usuario o por el sistema.

En la tabla siguiente se indican todos los comandos disponibles de la CLI. El tema de cada comando incluye
al menos tres de las siguientes secciones.

Seccion Descripcion

Descripcion Esta seccién describe la finalidad del comando.

Comando Esta seccidn es el comando principal o completo que introduce en la
CLI.

Sintaxis Esta seccidon muestra los parametros obligatorios u opcionales que se
afaden al comando principal.
Para obtener mas informacién sobre el modo de diferenciar entre los
parametros obligatorios y los opcionales, consulte Convenciones.

Parametros Esta seccion incluye los argumentos obligatorios u opcionales y los
posibles valores que se introducen en la CLI.

Ejemplos Esta seccidon muestra ejemplos del comando en la CLI.

Acceso al dispositivo

Los comandos de la CLI de esta seccion estan relacionados con el acceso al dispositivo.

Ayuda

Descripcion

Muestra todos los comandos disponibles.

Comando

help

Convenciones y comandos de la CLI 5
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Ejemplos

List available commands

' set the Pa:

Exi
‘ \ N l [ | ir'| 4
Di:

Cerrar sesion del shell
Descripcion

Cierra la sesion de la CLI.
Comando

lo

Ejemplos

Sobrenombre

Descripcion

Muestra o cambia el sobrenombre del dispositivo.
Comando

nickname

Sintaxis

nickname [<xxx>]

Parametros

<XXX>

Convenciones y comandos de la CLI 6
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Introduzca el nuevo sobrenombre del dispositivo.
Ejemplos

El ejemplo siguiente muestra el sobrenombre actual del dispositivo y, posteriormente, lo cambia.

Establecer contrasena

Descripcion
Establece una nueva contrasefa de inicio de sesién para CLI.
Comando

setpass

— Nota
\_i’ Escriba un maximo de ocho caracteres ASCII para la nueva contrasefa.

Ejemplos

El ejemplo siguiente establece la nueva contrasefia en 00000000.

Comandos del sistema

Los comandos de la CLI de esta seccion estan relacionados con el control del sistema.

Informacién del sistema

Descripcion
Muestra informacién del sistema y del firmware.
Comando

systeminfo

Convenciones y comandos de la CLI 7
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Ejemplos

Estado del sistema

Descripcion

Muestra la temperatura del chip y de las cajas (ENC).
Comando

system status

Ejemplos

Obtener direccion SAS

Descripcion
Muestra la direccion SAS de los puertos conectados.
Comando
sasaddr
Ejemplos
cmd > sasaddr
Expander SAS Addre

* Port 0

Port 1
" Port 7

Convenciones y comandos de la CLI 8
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Lectura de la tabla de rutas

Descripcion

Muestra la ruta predeterminada y las rutas para las direcciones de destino especificas.
Comando

rtr

Sintaxis

rtr [d | z | dz]

Parametros
Parametro/Valor Descripcion
Ninguno Muestra las rutas habilitadas con una direccion SAS distinta de cero.
d Muestra las rutas deshabilitadas.
z Muestra las rutas sin direccion SAS.
dz Muestra todas las rutas.
Ejemplos

El siguiente ejemplo muestra la salida predeterminada.

cmd >

Mostrar informacion para todas las capas fisicas
Descripcion

Muestra informacién sobre las capas fisicas.

Comando

phyinfo

Sintaxis

phyinfo [help | edfb | power | up | cable | <phynum>]

Parametros

Parametro/Valor Descripcion

Ninguno Muestra la salida predeterminada.

Convenciones y comandos de la CLI 9
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Parametro/Valor Descripcion

help Muestra informacién sobre la ayuda de phy.

edfb Muestra informacién sobre EDFB.

power Muestra informacién sobre la administracion de energia.

up Muestra las capas fisicas conectadas.

cable Muestra informacién sobre la administracion de los cables.
<phynum> Muestra informacioén numérica sobre las capas fisicas especificadas.
Ejemplos

El siguiente ejemplo muestra la salida predeterminada.

> phyinfo

PHY  STMSTMA ZONE CONN CONM MAP
DEY CNG  PPPPPPT ROUTE ZOME CTRL CONM ELEM PHY
TYPE NLR CNT IIITTTA A f ADDR TYPE GRP BUS TYPE INDX LINK

END | | 0x04 0x20 0x01 0x00

El siguiente ejemplo muestra informacién sobre la administracién de los cables.

cmd > phyinfo cab
PHY T * CONN CABLE CABLE

DEY CNG  PPPPPPT " ELEM MGMT  LINK
TYPE NLR CNT IIITTTA ATTACHED ¢ ADDR INDX ENBLD RATE

!

Mostrar o restablecer todos los contadores de capas fisicas
Descripcion

Muestra o restablece los contadores de capas fisicas.

Convenciones y comandos de la CLI 10
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Comando
counters
Sintaxis
counters [config | event | reset]
Parametros
Parametro/Valor Descripcion
Ninguno Muestra contadores de error y contadores de transmision genéricos de
una capa fisica
config Muestra la configuracion de eventos de una capa fisica.
event Muestra contadores de eventos de una capa fisica.
reset Restablece todos los contadores de una capa fisica.
Ejemplos

El siguiente ejemplo muestra la salida predeterminada.

Control del dispositivo

Los comandos de la CLI de esta seccion estan relacionados con los comandos del dispositivo.

Velocidad de enlace

Descripcion

Muestra la velocidad maxima y minima con la que el JBOD SAS se puede comunicar con otros dispositivos
enlazados.

Convenciones y comandos de la CLI 11
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Comando
link

Ejemplos

Control de la velocidad de enlace
Descripcion

Ajusta la velocidad maxima y minima de una capa fisica.
Sintaxis

link {<phynumber> <maximum speed> <minimum speed>}

Parametros
Parametro/Valor Descripcion
<phynumber> Especifica el numero de la capa fisica.
<maximum speed> Ajusta la velocidad méaxima.
— Nota
v Puede especificar 3, 6 o 12 como velocidad.
<minimum speed> Ajusta la velocidad minima.
™ | Nota
Nz Puede especificar 3, 6 o 12 como velocidad.
Ejemplos

El ejemplo siguiente ajusta la capa fisica 0 a una velocidad maxima de seis y minima de tres.

Convenciones y comandos de la CLI 12
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Velocidad del ventilador

Descripcion

Muestra el nombre, estado de velocidad, velocidad actual y estado global del ventilador.
Comando

fan

Ejemplos

cmd > fan
01 Auto

1to 1

Control de velocidad del ventilador

Descripcién

Ajusta la velocidad del ventilador.

Comando

fan

Sintaxis

fan {<fan speed>}

Parametros

<fan speed>

Escriba auto o un nimero comprendido entre uno y siete.
Ejemplos

El ejemplo siguiente cambia la velocidad del ventilador al valor automatico para que coincida con el estado
actual del dispositivo.

cmd > fan auto

CLI Succ

El ejemplo siguiente cambia la velocidad del ventilador a dos.

Convenciones y comandos de la CLI 13
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Activar o desactivar EDFB
Descripcion

Activa o desactiva EDFB.
Comando

edfb

Sintaxis

edfb {on | off}

Parametros
Parametro/Valor Descripcion
on Activa EDFB.
off Desactiva EDFB.
Ejemplos

El ejemplo siguiente activa y después desactiva EDFB.

Localizar disco

Descripcion

Localiza un disco segun su posicion.
Comando

locate

Sintaxis

locate {<disk number>}
Parametro

<disk number>

Introduzca un numero de disco.

Convenciones y comandos de la CLI 14
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Ejemplo

El ejemplo siguiente localiza el disco uno.

Activar o desactivar la alarma

Descripcion

Activa o desactiva la alarma.
Comando

buzzer

Sintaxis

buzzer {on | off}

Parametros
Parametro/Valor Descripcion
on Activa la alarma.
off Desactiva la alarma.
Ejemplos

El ejemplo siguiente activa y desactiva la alarma.

cmd > buzzer on

CLI

cmd » buzzer off

CLI

Zona

Descripcion

Configura la informacién de la zona.
Comando

phyzone

Sintaxis

phyzone {on | off | default | get | clr <group number> | clr all | <group
number> <start slot> <end slot> <SAS port>}

Convenciones y comandos de la CLI 15
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Parametros
Parametro/Valor Descripcion
on Habilita la zona.
off Deshabilita la zona.
default Ajusta la zona en el valor predeterminado.
get Muestra el estado de la zona y el grupo actual.
clr Borra la configuracion de la zona.

<group number>

Ajusta la zona en el niUmero de grupo especificado.

Nota
Escriba un numero entre cero y siete.

<start slot>

Ajusta el grupo de zonas para que empiece por el nUmero de ranura
especificado.

<end slot>

Ajusta el grupo de zonas para que termine por el nimero de ranura
especificado.

<sas port>

Ajusta la zona en el puerto SAS especificado.

- Nota
\_) Introduzca un puerto SAS entre c1y c4.

Ejemplos

El ejemplo siguiente habilita la zona, la deshabilita y la ajusta en su valor predeterminado.

of f

default

El ejemplo siguiente borra los ajustes de la zona cero y, posteriormente, muestra el estado de la zona.

Convenciones y comandos de la CLI
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11 10 15 14
1l

El ejemplo siguiente ajusta el grupo de la zona en cero con una ranura inicial, una final y un puerto SAS
especificados en uno, ocho y c1 y, posteriormente, muestra el estado de la zona.

Restablecer expansor

Descripcion
Restablece el dispositivo.
Comando

reset

p— Nota
\_) Después de restablecer el dispositivo, debera introducir la contrasefia del mismo.

Ejemplo

cmd > reset

Performing POST for Smar

Internal R

Convenciones y comandos de la CLI 17
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